
5

5

4

4

3

3

2

2

1

1

D D

C C

B B

A A

ESQUEMA ELECTRICO DE CONEXIONADO DE MODULOS

By Tino Fernandez

ESQUEMA COMPLETO DEL ROBOT  K-KURIBOT V3

Motor Izquierdo

Motor Derecho

Bluetooth

By Tino Fernandez

ESQUEMA ELECTRICO DE CONEXIONADO DE MODULOS

A4

1 1Saturday, September 17, 2016

Title

Size Document Number Rev

Date: Sheet of

Driver 1

Driver Motor Izquierdo

IN1
IN2
IN3
IN4

V
cc

G
N

D
1

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

VDD_M

Botonera

Botonera_v1

+5V

GND2

A4

D
10+Pila

GND1

V
IN

 - 
N

an
o

D
11

D
12

Driver 2

Driver Motor Derecho

IN1
IN2
IN3
IN4

V
cc

G
N

D
1

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

VDD_M

10

12
11

13

6

2
RST
RXI

A0
A1

A3
A2

GND

NANO

+5V

ARDUINO

Tx0
Vin

9
8
7

5
4
3

A6
A5
A4

A7

IC1

ARDUINO

Az
ul

Amarillo

Motor paso a paso

M

Rojo

Naranja

Rosa

M1
28BYJ-48

2

3

4

5

1

Az
ul

Amarillo

Motor paso a paso

M

Rojo

Naranja

Rosa

M2
28BYJ-48

2

3

4

5

1

Pila
6V


